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PROGRAMOWANIE MIKROKONTROLEROW

OPIS PROJEKTU

Zamystem projektu byto zrobienie wskaznika odlegtosci, przy jego pomocy
odczytujemy warto$é w centymetrach, jaka dzieli nasz przedmiot od sensora. Dzieki
temu serwo moze odczytywac miejsce, w ktérym aktualnie znajduje sie przedmiot.

UZYTE KOMPONENTY
= Ptytka Arduino UNO
= Ptytka stykowa
s Czujnik odlegtosci
= Servo
»  Zestaw przewoddéw potqczeniowych justPi — mesko-meskie

= Drewniane pudetko

Drewniane pudetko

Ptytka stykowa
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SCHEMAT POYACZEN
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KOD

#include <Servo.h> //import libraries.

#include <NewPing.h>

const int ServoPin = 10; // Servo plugs into Pin 10

const int TriggerPin = 6; //Arduino pin tied to trigger pin on the ultrasonic sensor.

const int EchoPin = 7; //Arduino pin tied to echo pin on the ultrasonic sensor

// 100 = maxDistance
NewPing sonar (TriggerPin, EchoPin, 100); // NewPing setup of pins and distance.

Servo servo; // create servo object to control a servo.

void setup() {
Serial.begin(9600); // Open serial monitor at 9600 to see ping results

servo.attach(ServoPin); // attaches the servo on pin 10 to the servo object

void loop() {
int cm = sonar.ping_cm(); // Send ping, get ping time in centimeters (cm).

Serial.println(cm);

int angle = map(cm, 2, 15, 15, 100);
servo.write(angle); // tell servo to go to position in variable 'angle'

delay(50); // Wait 50ms between pings
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Uwagi:

Zostata uzyta biblioteka NewPing.h, ktéra utatwia obstuge czujnika odlegtosci, nie
zostata ona wbudowana w menadzerze bibliotek Arduino UNO, wiec trzeba jq

zainstalowaé recznie.
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