ULTRADZWIEKOWY CZUJNIK

DOMINIKA £tUCZAK



OPIS |

Gtéwnym celem powstania tego urzgdzenia byto utatwienie optymalnego parkowania auta
w ciasnym garazu. Zaprojektowane urzgdzenie odczytuje odlegtosé od siebie parkowanego
pojazdu i na jej podstawie podswietla wybrang diode informujgc uzytkownika jak blisko
przeszkody moze podjechacd.

WYKORZYSTANE KOMPONENTY

- Arduino Uno

- Ptytka stykowa

- Ultradzwiekowy czujnik odlegtosci
- Buzzer

- Diody LED (Red, Yellow, Green)

- Rezystor 220Q (3szt)

- Rezystor 100Q

- Zasilacz 5V

- Przewody potgczeniowe



SCHEMAT POtACZEN
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Diody zostaty podtgczone do pindw cyfrowych 2-4, przed kazdq z diéd zostat zastosowany
rezystor 220Q. Pin sygnatowy czujnika ultradzwiekowego zostat podtgczony do pinu
cyfrowego 5 Arduino. Buzzer zostat podtgczony do pinu 9, poprzedzony rezystorem 100Q.
Zasilanie dostarcza 5V zasilacz.

UWAGI

W celu zabezpieczenia elementdw urzgdzenia i zamocowania ich na $cianie garazu zostaty
one umieszczone w plastikowych obudowach.



SCHEMAT BLOKOWY

Start

0

odczytaj odlegtosc
od przeszkody

Zapal zielong diode

wigcz buzzer niski ton

Zapal zotta diode /

wiacz buzzer sredni tor/

Zapal czerwona diode
wiacz buzzer wysoki ton

/




kODPROGRAMU |

1 #define pingPin 5

2 #define redLED 4

3 #define yellowLED 3

4 #define greenLED 2

5 int buzzer = 9;

©

7  [Hvoid setup() {

8 pinMode (redLED, OUTPUT) ;

9 pinMode (greenLED, OUTPUT) ;

10 pinMode (yellowLED, OUTPUT) ;

11 pinMode (buzzer, OUTPUT) ;

12 digitalWrite (buzzer, LOW);

13 -}

14

15 [Hvoid loop() {

16

17 int time, dist;

18 pinMode (pingPin, INPUT);

19 time = pulseIn(pingPin, HIGH) ;
20 dist = (time/2) / 259;
21
22 pinMode (pingPin, OUTPUT) ;
23 digitalWrite(pingPin, LOW) ;
24 delayMicroseconds (2) ;
25 digitalWrite(pingPin, HIGH) ;
26 delayMicroseconds (°) ;
27 digitalWrite(pingPin, LOW) ;
28
29

20 [ if (dist <=100 && dist >50) {
31 digitalWrite (greenLED, HIGH) ;
32 digitalWrite(yellowLED, LOW);
33 digitalWrite (redLED, LOW);
34 tone(buzzer, 1000, 100);

35 delay(1000);

36 -}

37

38 [ if (dist <=50 && dist >20) {
39 digitalWrite(yellowLED, HIGH) ;
40 digitalWrite (redLED, LOW);
41 digitalWrite (greenLED,LOW) ;
42 tone (buzzer, 2000, 100);

43 delay(1000);

44 -}




45

46 [l] if (dist <20) {

47 digitalWrite (redLED, HIGH) ;
43 digitalWrite (greenLED,LOW) ;
49 digitalWrite(yellowLED, LOW);
50 tone (buzzer, 3000, 100);

51 delay(1000);

52 -}

53

54 Serial.print(dist);

55 Serial.println(" cm");

56 o |

57

ZDJECIA |
/ /

Czujnik ultradzwiekowy



Diody sygnalizacyjne wraz z Arduino w obudowie
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